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 V AQTR 2010 

 
FOREWORD 

 

It’s our great pleasure to welcome you to the 17th edition of the IEEE International Conference 
on Automation, Quality and Testing, Robotics AQTR 2010 - THETA 17th edition. 

The conference follows the tradition of the 16 automation and testing related scientific events, 
organized in Cluj-Napoca since 1982 under the name THETA- Technologies and Automation 
Testing. The previous editions – “2008 IEEE –TTTC International Conference on Automation, 
Quality and Testing, Robotics” have demonstrated the importance of Automation, 
Quality and Testing, Robotics as part of continuous advancing technologies. A large variety of 
papers were presented and provided good opportunities for the participants to exchange ideas 
and share new advancements registered in the field of automation, quality and testing.  

This edition of the Conference, organized under the care of IEEE Computer Society – TTTC 
(Test Technology Technical Council) aegis and reflects the faithful cooperation between R&D 
institute-IPA and the Department of Automation from the Technical University of Cluj-Napoca.  

AQTR Conferences intend to be international forums for the R&D exchanges in the field of 
fundamental and applied research in automation, quality, testing and robotics. They also bring 
together researchers and end-users to discuss the current trends and future directions of control 
and testing technologies and their industrial and social applications in the private and public 
sectors. 

This conference would not have been possible without the hard work of the members of the 
Technical Program Committee - selecting over 300 papers out of 340 regular submissions. For 
that, we thank all the reviewers who provided us with such valuable feedback on the 
submissions. 

The AQTR Conference covers a wide range of topics, gathering a community of scientists, 
engineers, academics and researchers. We have more than 200 registered participants, who come 
from all over the world, renowned names in their fields of activity.  

All these being said, we hope that you enjoy our Conference and provide you with new concepts 
and ideas in the future “knowledge-based society”. 

 
 

 
 
 

 
 

Liviu Miclea Ioan Stoian 
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TTTC IN GENERAL 
 
PURPOSE: The Test Technology Technical Council is a volunteer professional organization sponsored 
by the IEEE Computer Society. The goals of TTTC are to contribute to members’ professional development 
and advancement and to help them solve engineering problems in electronic test, and help advance the 
state-of-the art. In particular, TTTC aims at facilitating the knowledge flow in an integrated manner, to 
ensure overall quality in terms of technical excellence, fairness, openness, and equal opportunities. 

MEMBERSHIP: Membership is open to all individuals interested in test engineering at a professional 
level. 

DUES: There are NO dues for TTTC membership and no parent-organization membership requirements. 

BENEFITS: The TTTC members benefit from personal association with other test professionals. They 
may have the opportunity to be involved on a wide range of committees. They receive appropriate and 
updated information and announcements. There are substantial reductions in fees for TTTC-sponsored 
meetings and tutorials for members of IEEE and/or IEEE Computer Society. 

TTTC ACTIVITIES 
 
TECHNICAL MEETINGS: To spread technical knowledge and advance the state-of-the art, TTTC 
sponsors many well-known conferences and symposia and holds numerous regional and topical 
workshops worldwide. 

STANDARDS: TTTC initiates, nurtures and encourages new test standards. TTTC-initiated Working 
Groups have produced numerous IEEE standards, including the 1149 series used throughout the industry. 

TECHNICAL ACTIVITIES: TTTC sponsors a number of Technical Activity Committees (TACs) that 
address emerging test technology topics and guide a wide range of activities.  

TUTORIALS and EDUCATION: TTTC sponsors a comprehensive Test Technology Educational 
Program (TTEP). This program provides opportunities for design and test professionals to update and 
expand their knowledge base in test technology, and to earn official accreditation from IEEE TTTC, upon 
the completion of four full day tutorials proposed by TTEP. 

TTTC CONTACT 
 
TTTC On-Line: The TTTC Web Site at http://tab.computer.org/tttc offers samples of the TTTC 
Newsletter, information about technical activities, conferences, workshops and standards, and links to the 
Web pages of a number of TTTC-sponsored technical meetings. 

Becoming a MEMBER: Becoming a TTTC member is extremely simple. You may either contact by 
phone or e-mail the TTTC office, or fill out and submit a TTTC application form, or visit the membership 
section of the TTTC web site. 

TTTC OFFICE: 1474 Freeman Drive, Amissville, VA 20106, USA 
  Phone: +1-540-937-8280  Fax: +1-540-937-7848  E-mail:tttc@computer.org 

IEEE Computer Society 
 

TTTC: Test Technology Technical Council 
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Technical Activity Committees 
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Anthony P. AMBLER  U. of Texas at Austin - USA  ambler@ece.utexas.edu 
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IEEE 1149.1   Christopher J. CLARK  Intellitech Corporation - USA  cjclark@intellitech.com 
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On-Line Testing   Michael NICOLAIDIS  iRoC Technologies - France  michael.nicolaidis@iroctech.com 
RF Testing   Iboun Taimiya SYLLA  Texas Instruments - USA   isylla@ti.com 
Silicon Debug and Diagnosis  Michael RICHETTI  ATI Research, Inc. - USA  mike_ricchetti@ieee.org 
System Test   Ian HARRIS  UC Irvine - USA    harris@ics.uci.edu  
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Test Synthesis   Scott DAVIDSON  Sun Microsystems - USA   scott.davidson@eng.sun.com 
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Standards Working Groups 
IEEE 1149.4   Bambang SUPARJO  Mentor Graphics - USA   bambang_suparjo@mentor.com 
IEEE 1149.6   Bill EKLOW  Cisco Systems, Inc. - USA   beklow@cisco.com 
IEEE P1149.7  Robert OSHANA  Texas Instruments – USA  roshana@ti.com 
IEEE 1450-1999   Gregory MASTON Synopsys, Inc. - USA   gmaston@synopsys.com 
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IEEE P1450.3   Tony TAYLOR     t.taylor@ieee.org 
IEEE P1450.4   Doug SPRAGUE  IBM - USA     dsprague@us.ibm.com 
   Jim O’REILLY Analog Devices - USA   jim_oreilly@ieee.org 
IEEE P1450.6-1  Bruce CORY  NVIDIA – USA    bcory@nvidia.com 
IEEE P1450.6-2  Saman ADHAM  LogicVision, Inc. - Canada  saman@logicvision.com 
IEEE 1450.6-2005   Rohit KAPUR  Synopsys, Inc. - USA    rkapur@synopsys.com 
IEEE P1450.7  Jean-Louis CARBONERO  STMicroelectronics - France jean-louis.carbonero@st.com 
IEEE 1500   Yervant ZORIAN  Virage Logic Corp. - USA   zorian@viragelogic.com 
IEEE 1532   Neil JACOBSON  Xilinx Corp. - USA    neil.jacobson@xilinx.com 
IEEE P1581   Heiko EHRENBERG  GOEPEL Electronics - USA  h.ehrenberg@goepel.com 
IEEE P1687  Kenneth POSSE AMD - USA    kepos@comcast.net 
   Alfred CROUCH  Asset InterTech - USA  al.crouch@asset-intertech.com 
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TTTC-Sponsored Technical Meetings in 2010 
For the most current information, please visit the TTTC website (http://tab.computer.org/tttc) 
or TTTC Events website (http://www.tttc-events.org) 
1/23-1/25 Int’l Sym. on Electronic, Design, Test and Applications (DELTA), Ho Chi Minh City, Vietnam N.H. Phuc, A. Osseiran 
3/8-3/12 Design, Automation and Test in Europe (DATE), Dresden, Germany G. De Micheli 
3/23-3/24  Workshop on Silicon Errors in Logic - System Effects (SELSE), Stanford, CA, USA A. Wood, I. Parulkar 
3/28-3/31  Latin American Test Workshop (LATW), Punta del Este, Uruguay R. Velazco, Y. Zorian 
4/15-4/17       Design & Diagnosis of Electronic Circuits & Systems Workshop (DDECS), Vienna, Austria     Z. Kotásek 
4/19-4/22  VLSI Test Symposium (VTS), Santa Cruz, CA, USA  M. Abadir 
4/22-4/23 Workshop on Test of Wireless Circuits and Systems (WTW), Santa Cruz, CA, USA R. Aitken 
5/9-5/12  Workshop on Signal Propagation on Interconnects (SPI), Hildesheim, Germany H. Grabinski 
5/24-5/28  European Test Symposium (ETS), Praha, Czech Republic  O. Novák 
5/28-5/30 Int’l Conference on Automation, Quality & Testing, Robotics (AQTR), Cluj-Napoca, Romania L. Miclea 
6/7-6/9 Int’l Mixed-Signals, Sensors, and Systems Test Workshop (IMS3TW), La Grande Motte, France F. Azais 
6/10-6/12 Int’l High Level Design Validation and Test Workshop (HLDVT), Anaheim, CA, USA P. Mishra 
6/13-6/14  Int’l Symposium on Hardware-Oriented Security and Trust (HOST), Anaheim, CA, USA J. Plusquellic 
6/14 Int’l Workshop on Design for Manufacturability & Yield (DfM&Y), Anaheim, CA, USA R. Aitken 
7/5-7/7 International On-Line Testing Symposium (IOLTS), Corfu Island, Greece M. Nicolaidis, A. Paschalis 
7/15 ATE: Vision 2020, San Francisco, CA, USA  E. Volkerink 
9/14-9/16 Board Test Workshop (BTW), Fort Collins, CO, USA  W. Eklow 
9/17-9/20 East-West Design and Test Symposium (EWDTS), St. Petersburg, Russia V. Hahanov, Y. Zorian 
9/27-9/29  International Test Synthesis Workshop (ITSW), Santa Barbara, USA A. Jas 
10/6-10/8 Int’l Symposium on Defect & Fault Tolerance in VLSI Systems (DFT), Kyoto, Japan H. Ito, S. Tragoudas 
10/31-11/5 International Test Conference (ITC), Austin, TX, USA  R. Press 
11/4-11/5 Workshop on Test & Validation of High Speed Analog Circuits (TVHSAC), Austin, TX, USA A. Majumdar 
11/4-11/5 Int’l Workshop on Design for Reliability and Variability (DRV), Austin, TX, USA M. Nicolaidis 
11/4-11/5 Int’l Workshop on Defect and Data Driven Testing (D3T), Austin, TX, USA A. Crouch 
12/1-12/4 Asian Test Symposium (ATS), Shanghai, China  S. Xu 
12/5-12/6 Workshop on RTL and High Level Testing (WRTLT), Shanghai, China J. Gao 
12/6-12/8 International Workshop on Microprocessor Test and Verification (MTV), Austin, TX, USA M. Abadir 
TBD International Workshop on Design & Test (IDT), TBD  TBD 
TBD     Int’l Workshop on Memory Technology, Design and Testing (MTDT), TBD C.-W. Wu, R. Rajsuman 
TBD Int’l Workshop on Testing Embedded and Core-Based System-Chips (TECS), Online Y. Zorian 
 
 

 

TTTC Office 
 

1474 Freeman Drive    Phone: +1-540-937-8280 
Amissville, VA 20106    Fax: +1-540-937-7848 
USA      E-mail: tttc@computer.org 

 
http://tab.computer.org/tttc 



 

 IX AQTR 2010 
 

 
 
 
 
 

CONTENTS TOME I 
 
 
 
 

PLENARY 

CONTROL SYSTEMS  

ROBOTICS 



 



 

AQTR 2010 XI

Content 
Session 
code/ID 

Paper Title  Authors Page 
number 

TOME I 

Plenary         1 

 
Web Technologies for Industrial 
Automation: Universal Diagnosis 
Platform for Embedded Systems 

Nasser Jadzi  3 

Control Systems        7 

A‐S1‐1 
3809 

An Effective Hybrid Swing‐up and 
Stabilization Controller for the Inverted 
Pendulum‐Cart System 

D. Amir, A. G. Chefranov  9 

 A‐S1‐2 
3128 

Single‐Phase Active Power Filter with 
Improved Sliding Mode Control 

D. Stanciu, M. Teodorescu, A. Florescu, D. A. 
Stoichescu 

15 

A‐S1‐3 
3023 

Stability bounds for fuzzy estimation and 
control ‐‐‐ Part I: State estimation 

Zs. Lendek, R. Babuska, B. De Schutter  20 

A‐S1‐4 
3030 

Stability bounds for fuzzy estimation and 
control ‐‐‐ Part II: Output‐feedback 
control 

Zs. Lendek, R. Babuska, B. De Schutter  26 

A‐S1‐5 
2891 

On the physical meaning of minimization 
criterion for Model Predictive Control 

I.Hazyuk,  C. Ghiaus  32 

A‐S1‐6 
4335 

Implicit Cooperative Control achieved by 
Generic Genetic Fuzzy Logic 

T. Letia, O. Cuibus, I. Pop  38 

A‐S2‐1 
3005 

Using prior knowledge to accelerate 
online least‐squares policy iteration 

L. Busoniu, B. De Schutter, R. Babuska, D. Ernst  44 

A‐S2‐2 
2844 

An Approach for Modeling Variants of 
Industrial Automation Systems 

C. R. Maga, N. Jazdi  50 

A‐S2‐3 
3482 

Constrained Optimal Control Of Three‐
Phase AC‐DC Boost Converters 

N. Kutasi, A. Kelemen, Mária Imecs  56 

A‐S2‐4 
3347 

Design Optimization Methods of an 
Intelligent Controller from a Speed 
Control System 

A. Florescu, C. Radoi, D. Stanciu, S. G. Rosu, O. 
Stocklosa, M. Teodorescu 

62 

A‐S2‐5 
2841 

Identification and Control of a Miniature 
Rotorcraft Unmanned Aerial Vehicle 
(UAV) 

Daniel Neamtu,  Razvan Deac, Robin De Keyser, 
Clara Ionescu, Ioan Nascu 

68 

 
A‐S2‐6 
3120 

Modelling and PID Controller Design for 
a Quadrotor Unmanned Air Vehicle 

Atheer L. Salih, M. Moghavvemi, Haider A. F. 
Mohamed, Khalaf Sallom Gaeid 

74 

A‐S3‐1 
2864 

Modelling of an Electromagnetic 
Levitation System Using a Neural 
Network 

A. V.  Duka  79 

A‐S3‐2 
4471 

Halogen Daylight Control System Based 
on CMAC Controller 

H. S. Grif  84 

A‐S3‐3 
3601 

Process Control Simulator using 
Programmable Controller Technology 

Iulia Dumitru, Nicoleta Arghira, Ioana 
Fagarasan, S.St. Iliescu 

89 

A‐S3‐4 
3637 

Load Frequency Regulation in Power 
Systems 

N. Arghira, I. Dumitru, I. Fagarasan, S.St. Iliescu, 
C. Soare 

94 

A‐S3‐5 
4085 

Tools for HVAC Control System Design 
and Performance Evaluation 

T. Buzdugan, I. Nascu  100 

A‐S3‐6 
3697 

Controllers tuning for the speed vector 
control of induction motor drive systems 

T. Pana, O. Stoicuta  106 

A‐S3‐7 
3247 

Digital Sliding Mode Control Using Low 
Cost Embedded Solution 

M. Truşcă, Gh. Lazea, A. Fărcaş, P. Dobra, D. 
Moga 

112 

     



 

AQTR 2010 XII

Session 
code/ID 

Paper Title  Authors Page 
number 

A‐S3‐8 
3498 

Advantages of Robust Control for Series 
Load Pulse Amplitude Modulation 
Induction Heating Inverter 

T. Szelitzky, E.H. Dulf  117 

A‐S4‐1 
4456 

Synchronous Rectification Applied in a 
Transfer Function Analyzer 

C. Festila, Cristina Ioana Pop, Eva Henrietta Dulf  121 

A‐S4‐2 
3071 

Level and Pressure Control in Condenser 
of the 13C Isotope Separation Column 

Cl. Festila, E. H. Dulf, A. Baldea  125 

A‐S4‐3 
3206 

Movement Control of an Unloading 
Machine from a Rotary Furnace 

Iulia Inoan  131 

A‐S4‐4 
3262 

Rapid Control Prototyping Toolbox for 
Renesas M32C87 Microcontroller 

R. Duma, D. Petreus,V. I. Sita, P. Dobra, A. Rusu  135 

A‐S4‐5 
3312 

Numerical Simulation of a Diesel Engine 
in Railway Traction Using Partial 
Differential Equations 

Rodica Festila, V. Tulbure  141 

A‐S4‐6 
4016 

Temperature Modelling and Simulation 
in the Furnace with Rotary Hearth 

V. Muresan, M. Abrudean  147 

A‐M1‐1 
2847 

Control of Flow Rate with Fuzzy Logic for 
Ball Mill 

C. R. Costea, M. Abrudean, H. M. Silaghi, M. A. 
Silaghi 

153 

A‐M1‐2 
3659 

Feedback Linearization Control Design 
for the 13C Cryogenic Separation Column 

Cristina Ioana Pop, C. Festila, Eva Henrietta 
Dulf, B. Muresan 

157 

A‐M1‐3 
3856 

Fractional Order Models for a Cryogenic 
Separation Column 

E.Dulf, R.Both, D.C.Dumitrache  163 

A‐M1‐4 
3502 

The Time Delay Control of a CAN 
Network Based on Dinamic Scheduling 
Algorithm 

D. Puiu, F. Moldoveanu, C. Suciu  169 

A‐M1‐5 
3281 

An Indirect Adaptive Control Strategy for 
a Lactic Fermentation Bioprocess 

E. Petre, D. Selisteanu, D. Sendrescu  175 

A‐M1‐6 
4411 

Modeling and Simulation for a Level 
Control System 

I. Naşcu,  R. De Keyser, Ioana Naşcu,  T. 
Buzdugan 

181 

A‐M1‐7 
4615 

Task scheduler for a real time, co‐
designed built control system 

D. Niculae, C. Plaisanu, D. Bistriceanu  187 

A‐M1‐8 
2902 

Method of Numerical Simulation for the 
Air Pollution Dispersion 

T. Coloşi, M.‐L. Ungureşan  190 

A‐M1‐9 
3357 

A N‐15 Isotope Enrichment Column 
Simulator Using Partial Derivative 
Equations 

I. Muntean, M‐L. Unguresan, M. Abrudean  194 

A‐M1‐10 
3076 

Behavioural Study of a Thermal Process 
Control Under Uncertainties 

M.Dulău., S.‐E. Oltean, A.‐V. Duka , A.Gligor  198 

A‐M1‐11 
3580 

Application of Bond Graph Modeling on 
a Fed‐Batch Alcoholic Fermentation 
Bioprocess 

M. Roman, D. Selişteanu, E. Bobaşu, E. Petre  202 

A‐M1‐12 
3617 

Nonlinear Identification of a Rotating 
Flexible Beam 

D. Sendrescu, C. Marin, E. Petre, D. Popescu, M. 
Roman 

208 

A‐M1‐13 
3861 

Modeling and Simulation of the Liquid 
Phase 2‐ethyl‐hexenal Hydrogenation 

R.Both, C.Festila, E.H.Dulf, A.O.Neaga  213 

A‐M1‐14 
4512 

Development and Application of a 
Predictive Adaptive Controller to a 
Wastewater Treatment Process 

G. Vlad, R. Crişan, B. Mureşan, I.Naşcu, C. Dărab  219 

A‐M1‐15 
4011 

Temperature Control in the Furnace with 
Rotary Hearth 

V. Muresan, M. Abrudean  225 

A‐M1‐16 
3009 

Investigation Of A New 
MATLAB/SIMULINK/SIM‐POWER‐
Systems Toolbox For A PWM AC‐TO‐DC 
Converter Applied In Active Line 
Conditioning 

R. Paku, P.  Balogh, M.  Bojan,  R. Marschalko  231 

     



 

AQTR 2010 XIII

Session 
code/ID 

Paper Title  Authors Page 
number 

Robotics        237 

R‐S1‐1 
2786 

Hardware and Software Development of 
an Intelligent Pneutronic Robot 

M. Avram, N. Alexandrescu, C. Bucşan  239 

R‐S1‐2 
4683 

Visual Robot Guidance in Conveyor 
Tracking with Belt Variables 

Th. Borangiu, F.D. Anton, Anamaria Dogar  243 

R‐S1‐3 
2784 

A New Local Monocular Visual Map 
Approach Suitable for Robot Navigation 
and Scenario Understanding 

L. Pacheco, J. Cobos N. Luo,  X. Cufí  249 

R‐S1‐4 
2778 

Local Model Predictive Control for WMR 
Reactive Navigation 

L. Pacheco, N. Luo  255 

R‐S1‐5 
4430 

A Model For The Kinematical Analysis Of 
A Six Degrees Of Freedom Parallel Robot 

Emilia Ciupan  261 

R‐S1‐6 
2923 

Autonomous mobile robot with 
displacements in a vertical plane and 
applications in cleaning services 

N. Alexandrescu, T. C. Apostolescu, C. Udrea, D. 
Duminică, L. A. Cartal 

265 

R‐S3‐1 
3541 

Fleet Size of Robots for Rescue Missions 
D. Caballero‐Parga, Santi Esteva, Albert 
Figueras 

271 

R‐S3‐2 
3136 

Integrating Visual Odometry and Dead‐
Reckoning for Robot Localization and 
Obstacle Detection 

J. Cobos, L. Pacheco, X. Cufí,  D. Caballero  275 

R‐S3‐3 
2775 

Formulations in Robotics based on 
Variational Principles 

I. Negrean, C. Schonstein, D. C. Negrean,  A. S. 
Negrean, A. V. Duca 

281 

R‐S3‐4 
4046 

3D Laser Scanning System and 
Segmentation of Urban Scenes 

L. C. Goron, L. Tamas, I. Reti, G. Lazea  287 

R‐S3‐5 
3410 

Motion Generation for a Modular Robot 
B. Grămescu, G. M. Bobocea, A. O. Trufaşu, C. 
Niţu 

292 

R‐S3‐6 
3842 

Integrated approach for designing a 6‐
UPS parallel robot 

C. Lapusan, V. Maties, R. Balan, O. Hancu, C. 
Rad 

297 

R‐S3‐7 
3812 

Forward Kinematics and Workspace 
Analysis of a 3‐RPS Medical Parallel 
Robot 

C. R. Rad, S. D. Stan, R. Bălan, C. Lapusan  301 

R‐S3‐8 
2978 

The control of a positioning system using 
bi‐axial variable reluctance actuator 

C.D. Comeaga, C.G. Alionte  307 

R‐M4‐1 
3780 

Visible‐Infrared fusion in the frame of an 
obstacle recognition system 

Anca Apatean, C.Rusu, Alexandrina Rogozan, A. 
Bensrhair 

313 

R‐M4‐2 
2889 

Singularities and Workspace Analysis for 
a Parallel Robot for Minimally Invasive 
Surgery 

B. Gherman, C. Vaida, D. Pisla, N. Plitea, B. 
Gyurka, D. Lese, M. Glogoveanu 

319 

R‐M4‐3 
3321 

The Design of Adaptable Indoor Pipeline 
Inspection Robots 

O. Tătar, C.Cirebea, A. Alutei, D. Mândru  325 

R‐M4‐4 
3308 

Motion Algorithms for an Industrial 
Robot Graphical Simulator 

C. Marcu, S. Herle, R. Robotin, M. Dobra, Gh. 
Lazea 

329 

R‐M4‐5 
3168 

Shape Memory Alloy Wires as Actuators 
for a Minirobot 

D. Mândru, I. Lungu, S. Noveanu, O. Tătar  333 

R‐M4‐6 
4452 

Fuzzy Based Obstacle Avoidance System 
for an Autonomous Mobile Robot 

C. G. Rusu, I. T. Birou, E. Szöke  337 

R‐M4‐7 
2886 

Development of GTBoT, a High 
Performance and Modular Indoor Robot 

G. Macesanu, T. T. Cocias, C. Suliman, B. 
Tarnauca 

343 

R‐M4‐8 
3897 

Sliding Mode Control of an Autonomous 
Welding Robot 

A. Radaschin  349 

R‐M4‐9 
4166 

The Control of the PARAMIS Parallel 
Robot using a Haptic Device 

B. Gyurka, D. Pisla, E. Stancel, C. Vaida, B. 
Gherman, D. Lese, M. Suciu, N. Plitea 

354 

R‐M4‐10 
4032 

Laser and vision based map building 
techniques for mobile robot navigation 

A. L. Majdik, I. Szoke, L. Tamas, M. Popa, Gh. 
Lazea 

360 

R‐M4‐11 
3608 

Position Control of Robotino Mobile 
Robot Using Fuzzy Logic 

S. E. Oltean, M. Dulău, R. Puskas        366 



 

AQTR 2010 XIV

Content 

Session 
code/ID 

Paper Title  Authors  Page 
number 

TOME II   

Plenary         1 

 
Challenges in Verifying and Optimizing 
Arithmetic‐intensive Designs 

Zeljko Zilic       3 

 
Brain‐Like Infrastructure for Embedded 
SoC Diagnosis               

Vladimir Hahanov       9 

Testing and Quality         15 

T‐S1‐1 
3822 

Byte‐oriented Efficient Implementation 
of the NIST Statistical Test Suite 

A. Suciu, K. Marton, I. Nagy, I. Pinca  17 

T‐S1‐2 
4486 

A software framework for dynamic self‐
repair in embedded SoCs exploiting 
reconfigurable devices 

Andrea Miele  23 

T‐S1‐3 
2971 

Agent‐based Test Management for 
Software System Test 

C. Malz , N. Jazdi  29 

T‐S1‐4 
4482 

Hardware Design Methodology to 
Synthesize Communication Interfaces 
from TLM to RTL 

Nadereh Hatami, Paolo Prinetto, Antonio Trapanese  35 

T‐S1‐5 
4244 

On the Specification of a Test 
Management Solution for Evaluation of 
Handsets Network Operations 

C. A. Siebra, Nancy L. Nino, F. Q. B. Silva, A. L. M Santos  40 

T‐S1‐6 
3153 

A Peer‐to‐Peer Consensus Algorithm to 
Enable Storage Reliability for a 
Decentralized Distributed Database 

Voichita Iancu, I. Ignat  46 

T‐S2‐1 
2948 

Model‐based Electrical Energy Analysis 
of Industrial Automation Systems 

A. Beck,  N. Jazdi  52 

T‐S2‐2 
4398 

Secure Hill Cipher Modifications and Key 
Exchange Protocol 

A. Y. Mahmoud, A. G. Chefranov  58 

T‐S2‐3 
3918 

Stand for testing electrical machines up 
to 1,500 kilowatts used in railway 
traction 

G. Popa, C. Ilie, I. Potarnuche, H. Galos, V. Stanciu, S. 
Arsene 

64 

T‐S2‐4 
3739 

Fault Detection and Isolation for MIMO 
Systems 

M. Vinatoru  70 

T‐S2‐5 
3476 

Performance Evaluation of a Python 
Implementation of the New LEDBAT 
Congestion Control Algorithm 

M. I.  Andreica, N.  Tapus  76 

T‐S2‐6 
3961 

Fault Injection Technique Approach for 
Testbench Analysis 

N. A. Banciu, G. Toacse  82 

T‐S3‐1 
3171 

Statistical Analysis of SRAM Parametric 
Failure under Supply Voltage Scaling 

E. I. Vatajelu, J. Figueras  88 

T‐S3‐2 
3377 

Fault Detection and Control in 
Superheater Using Electronic Simulator 

C. Maican, M. Vinatoru, G. Canureci  94 

T‐S3‐3 
3370 

Experimental Studies on Faults Detection 
using Residual Generator 

G. Canureci, M. Vinatoru, C. Maican, G. Vladut  100 

T‐S3‐4 
3223 

An Integrated Testing Platform for 
Automotive and Industrial Electronic 
Control Units 

B. Târnaucă, C. Suciu, D. Floroian  106 

T‐S3‐5 
3243 

A Novel Management Mobility 
Framework for Point to Point Radio 
Communication in Wireless Network 

C.‐L.Pitu, Carmen‐Melinda Blendea, R. Campeanu  112 

 
 

     



 

AQTR 2010 XV

Session 
code/ID 

Paper Title  Authors  Page 
number 

T‐S3‐6 
2999 

Manufacturing and Testing Technology 
for a Silicon Piezoresistive 
Microaccelerometer 

C. D. Comeaga, L. Bogatu, G. Ionascu, N. Alexandrescu, 
A. Sandu, E. Manea 

117 

T‐S3‐7 
3318 

Development of an IEEE 802.21 Media 
Independent Information Service 

V. Andrei, E. C. Popovici, O. Fratu, Simona V. Halunga  123 

T‐S3‐8 
2833 

Real‐time approach for thermal n on 
destructive testing 

Dan Necsulescu, Sharareh Bayat, Alina Dinca, Jurek 
Sasiadek 

129 

T‐S4‐1 
2944 

Acquisition System for Power 
Measurements and Harmonics 
Determination 

Agoston Katalin  133 

T‐S4‐2 
3890 

Implementation of Cryptographic 
Algorithms on a GRID Infrastructure 

E. Cebuc, A. Suciu, K. Marton, S. Dolha, L. Muresan  137 

T‐S4‐3 
3879 

Testing‐Oriented Improvements of OCL 
Specification Patterns 

D. Chiorean, Vladiela Petrascu, Ileana Ober  143 

T‐S4‐4 
3694 

Master‐Slave ternary D flip‐flap‐flops 
with triggered edges control 

E. Sipos, C. Miron  149 

T‐S4‐5 
4000 

Analysing the Stability of Series‐Shunt 
Circuits based on Voltage‐ and Current‐ 
Feedback OpAmps Through SPICE AC 
Simulations 

M. Neag, R. Onet, R. Groza, Marina Topa  155 

T‐S5‐1 
4198 

RTSJMcBench, a Framework for Writing 
Parallel Benchmarks for Real‐Time Java 
on Multi‐Core Architectures 

V. Olaru, A. Hangan, Gh. Sebestyen  160 

T‐S5‐2 
3826 

On I/Q Imbalance Compensation Based 
on Adaptive Filtering in Low‐IF and Zero‐
IF Radio 

B. S. Kirei, M. Neag, M. D. Topa  166 

T‐S5‐3 
2792 

Self‐healing and Artificial Immune 
Properties Implementation upon FPGA‐
based Embryonic Network 

Cs. Szász, V. Chindriş  170 

T‐S5‐4 
4419 

Reconfiguration Security for Hardware 
Agents in Testing 

G. D. Moiş, S. Flonta, Iulia Ştefan, Sz. Enyedi, L. Miclea  176 

T‐S5‐5 
3576 

Comparison between Analog and Digital 
Control of LLC Converter 

T. Patarau , D. Petreus, R. Duma, P. Dobra  181 

T‐S5‐6 
4331 

Testing the automatic adjustment 
system by the stator field, based on the 
vectorial control principle, of the 
asynchronous power engine for 
locomotive 

C. Mihailescu, N. Galan, D. Mihailescu, V. Tulbure  187 

T‐M3‐1 
4301 

Experimental Comparation of Switching 
with IGBT and MOSFET 

A.Tulbure, D.Turschner, M. Abrudean, E.Ceuca, 
R.Ormenisan 

190 

T‐M3‐2 
2983 

The testing system of the pumps with 
gear wheels for determining the 
volumetric efficiency 

C. Cristescu, P. Drumea, C. Dumitrescu  195 

T‐M3‐3 
2913 

Constrained‐Random Test Bench for 
Synthesis: Technique, Tools and Results 

D. G. Bodean, Gh. C. Bodean  200 

T‐M3‐4 
4240 

Soft Error Propagations and Effects 
Analysis on CAN Controller 

Saman Khoshbakht, Hamid R. Zarandi  206 

T‐M3‐5 
3337 

Investigation of Transient Faults on JOP 
Processor 

Somayeh Bahramnejad, Hamid Reza Zarandi, Maryam 
Shojaei 

213 

T‐M3‐6 
3333 

E‐Services Access System Using Wireless 
Communications Networks 

E. Pop, M. Barbos  219 

T‐M3‐7 
4074 

Verilog HDL Methodology for 
Redundancy in Digital Circuits Targeting 
FPGA Technology For Highly Reliable 
Applications 

M. E. Radu, M. A. Dabacan  225 

     



 

AQTR 2010 XVI

Session 
code/ID 

Paper Title  Authors  Page 
number 

T‐M3‐8 
2815 

An optimal sensor placement algorithm 
taking into account diagnosability 
specifications 

Abed Alrahim Yassine, Albert Rosich, Stephane Ploix  229 

Quality of Life & E‐health    235 

Q‐S1‐1 
3732 

GPU Acceleration For Statistical Gene 
Classification 

A. Benso, S. Di Carlo, G. Politano, A. Savino  237 

Q‐S1‐2 
3971 

Predictive Control Of Blood Glucose In 
Diabetes Mellitus Patients 

E. Iancu, Ionela Iancu, Veronica Sfrede  243 

Q‐S1‐3 
3044 

Detection Of Anatomical Structures On 
Ultrasound Liver Images Using Gabor 
Filters. 

C. Vicas, M. Lupsor, R. Badea, S. Nedevschi  249 

Q‐S1‐4 
4189 

Remote Monitoring Of Patients With 
Mobile Healthcare Devices 

G. Sebestyen, L. Krucz  254 

Q‐S1‐5 
4464 

The Influence Of Input Data 
Preprocessing And Of Learning Error On 
The Performances Of ANN Systems 
Identifying Amphetamines 

S. Gosav, M. Praisler  260 

Q‐S1‐6 
4041 

Advanced Classification Techniques For 
Improving The Automatic Diagnosis Of 
The Hepatocellular Carcinoma Based On 
Ultrasound Images 

D. Mitrea, S. Nedevschi, M. Lupsor, M. Socaciu, R. 
Badea 

265 

Q‐S2‐1 
3911 

Computer Assisted Prosthetic Surgery, 
Based On Deformable Surfaces And 
Statistical Modeling 

A.I. Mitrea, A.Prodan, P. Mitrea, F. Gavrilas, V. Oprea, 
O.M. Gurzau, R. Cîmpean, M. Mesaros 

271 

Q‐S2‐2 
3950 

Fuzzy Based Method For Assessing the 
Training Level Of Nonathletes And 
Athletes 

Gratiela Deak, R.Miron, Adina Astilean, C. Domuta  277 

Q‐S2‐3 
4232 

Finite element modeling of the 
glenohumeral joint during external and 
internal rotation 

Mihaela Manisor, C. Marcu, Paula Raica, G. Tomoaia, L. 
Miclea 

282 

Q‐S2‐4 
3526 

Myoelectrical signal classification for the 
hierarchical control of a human hand 
prosthesis 

S. Herle, S. Man, Gh.Lazea, R. Robotin, C.Marcu  288 

Q‐S2‐5 
3980 

Identifying the impact of global warming 
on population using a clustering based 
approach 

Vladiela Petrascu, Gabriela Czibula, Dana Sırbu, Monica 
Popa, Daniela Curseu 

294 

Q‐S2‐6 
4229 

The correlation between symptoms and 
spirometry in patients presenting with 
smoking‐related symptoms 

Laura Poanta, D. Rusu, D.L. Dumitrascu  300 

Q‐S3‐1 
3198 

On the Relevance of Nonlinear Analysis 
of Time Series Associated to CT Kidney 
Images 

Andreea Udrea, Luminita Costache, M. Olteanu, D. 
Popescu 

304 

Q‐S3‐2 
3815 

The diagnostic performance of 
attenuation coefficient computed on the 
ultrasound image compared to a 
biochemical marker ‐ SteatoTest ‐ for 
steatosis quantification in non‐alcoholic 
fatty liver disease 

C. Radu, M. Grigorescu, M. Lupşor, C. Vicaş, S 
Nedevschi, R. Badea, MD Grigorescu, Z. Spârchez, D. 
Crisan, D. Feier 

310 

Q‐S3‐3 
3788 

Medical Information System Based on 
Electronic Healthcare Records 

D. Păun, D. Sauciuc, O. Stan, O. Iosif, C. Dehelean, L. 
Miclea 

315 

Q‐S3‐4 
4604 

Digital Simulation and Control of 
Electromagnetic Field Effects in 
Heterogeneous Organic Tissues 

H. A. Colosi, M. N. Roman  321 

 
 

     



 

AQTR 2010 XVII

Session 
code/ID 

Paper Title  Authors  Page 
number 

Q‐S3‐5 
4007 

Method of Automatic Quantification of 
Glaucoma Risk Based on the Scale Effort 
Staging System (ESS) 

H. Demea, S.Demea, Rodica Holonec  327 

Q‐S3‐6 
4119 

Non‐invasive steatosis assessment in 
NASH through the computerized 
processing of ultrasound images: 
attenuation versus textural parameters 

M. Lupşor, R. Badea, C. Vicaş, S Nedevschi, M. 
Grigorescu, C. Radu, H Stefanescu, D. Crisan 

333 

Q‐S3‐7 
4608 

Wearable computing for patients with 
coronary diseases: Gathering efforts by 
comparing methods 

V. Rocha, P. Borza, J. Correia, G. Gonçalves, A. Puscas, R. 
Seromenho, A. Mascioletti, A. Picano, S. Cocorada, 
M.Carp 

339 

Q‐S4‐1 
3034 

Hand‐Arm Simulation, under the 
Vibration Action, with Vibration Flow 
Divider 

A.F. Pop, M. Arghir  348 

Q‐S4‐2 
3838 

Integrating the concept of reverse 
engineering in medical applications 

R. Racasan, D. Popescu, C. Neamtu, M. Dragomir  352 

Q‐S4‐3 
4425 

Romanian Health Informatics Legislation 
Compatibility with ISO/EN 13606 and 
openEHR 

D.G. Sauciuc, S. Dehelean, O. Iosif, C. Dehelean, L. 
Miclea, I. Paun 

357 

Q‐S4‐4 
4525 

Developing the DESP system by 
improving the experimental model 

O. Stan, N. O. Iosif, S. Dehelean, D. G. Sauciuc, I. D.Păun, 
C. Dehelean, L. Miclea 

361 

Q‐S4‐5 
2877 

Embedded System Controlling 
Microwave Generators in Hyperthermia 
and Diathermy Medical Devices 

V. Surducan, E. Surducan, R. Ciupa, M. Roman  366 

Q‐M2‐1 
4186 

Fuzzy Petri Nets based Decision Support 
System for Ambulatory Treatment of 
Non‐Severe Acute Diseases 

Adina Aştilean, Camelia Avram, S. Folea, Iuliana Silvăşan, 
D. Petreuş 

372 

Q‐M2‐2 
3210 

Information System for Managing the 
Ionizing Radiations Based Medical 
Procedures and the Patient Dose – 
RXINFO 

A. Badoiu, Sanda Petrescu, A. Botu, V. Vlad, G. Matei  378 

Q‐M2‐3 
3743 

Computerized System for Medical 
Decision in the Perinatal Period 

Roxana Antohi, Cristina Ogescu, F. Udrescu, D. 
Bistriceanu, M. Onofriescu, Livia Stefan 

382 

Q‐M2‐4 
3869 

An Automated Registration System of 
Non‐communicable Chronic Diseases 
Cases based on Multiagent Approach 

T. Sanislav, D. Căpăţînă, A. Guran, G. Cojocar,  I. Stoian  386 

 



 

AQTR 2010 XVIII

Content 
Session 
code 

Paper Title  Authors Page 
number 

TOME III 

Plenary     1 

 
Quality assurance and validation issues in the 
development of networked vehicle systems 

Gil Goncalves  3 

 

Experimental analysis of failure in embedded 
electronics and mechatronical systems under 
thermal stress 

Dan Borza  10 

Quality of experiments and applications    15 

E‐S1‐1 
4598 

Federative SCADA Consideration 
I. Stoian, E. Stancel, S. Ignat, Sz. Balogh, O. 
Dancea 

17 

E‐S1‐2 
2874 

Exploiting parallel processing and optimal 
paths in a flexible manufacturing system 

S. Herle, S. Man, Gh.Lazea, C.Marcu, R. Robotin  23 

E‐S1‐3 
3396 

Microcontroller‐based Walsh Function PWM 
Modulation with Harmonic Injection 
Technique 

S. G. Rosu, C. Radoi, A. Florescu, O. Stocklosa  29 

E‐S1‐4 
4518 

Environmental Monitoring Services and 
Wireless Sensor Networks applied on Urban 
Spaces 

C. Oliveira, G. Gonçalves  35 

E‐S1‐5 
4290 

Transport with Conveyors in the Factory of 
the Future 

F. L. Almeida, B. M. Terra, P. A. Dias, G. M. 
Gonçalves 

41 

E‐S1‐6 
2962 

Novel Modular Fault Tolerant Switched 
Reluctance Machine for Reliable Factory 
Automation Systems 

M. Ruba, I. Benţia, L. Szabó  47 

E‐S2 E1‐1 
3163 

Characterization and Control of a Permanent 
Magnet Synchronous Motor used in Vehicle 
Application 

D.Fodorean, A.N’diaye, D.Bouquain, A.Miraoui  53 

E‐S2 E1‐2 
3178 

Distributed control and measurement system 
for natural gas metering application 

Cornelia Popa  59 

E‐S2 E1‐3 
3535 

Comparative Analysis of Identification 
Methods of the Photovoltaic Panel 
Characteristics 

T. L. Dragomir, D. M. Petreuş, F. M. Petcuţ, I. C. 
Ciocan 

64 

E‐S2 E1‐4 
4547 

Integrated System for the Monitoring and 
Diagnosis Used to Provide an Optimum 
Operation of the Internal Network of a Power 
Source 

P. M. Nicolae, M. Motocu, G. Vlăduţ, C. 
Constantinescu 

70 

E‐S2 E1‐5 
2789 

Modeling and simulation of the transient 
heating regime in an electrical oven 

M. I.  Neaca , Andreea  Neaca  76 

E‐S2 E1‐6 
3203 

CAD Module for Knitting Patterns Design  E. I. Zharieva‐Stoyanova, St. O. Bozov  82 

E‐S2 E2‐1 
3159 

User image mining for natural hazards 
A. A. Popescu, C. Vaduva, D. Faur, D. Raducanu, 
I. Gavat, M. Datcu 

87 

E‐S2 E2‐2 
3340 

LUX Color Transform for Mosaic Image 
Rendering 

F.Luthon, B. Beaumesnil,  N. Dubois  93 

E‐S2 E2‐3 
2918 

Hierarchical Clustering for Adaptive 
Refactorings Identification 

I.G. Czibula, Gabriela Czibula  99 

E‐S2 E2‐4 
4003 

A visualization enhanced fuzzy decision 
support tool for water resource management 
tasks 

Mihaela Gordan, Camelia Florea, O. Dancea, E. 
Stancel, O. Tsatos 

105 

E‐S2 E2‐5 
3051 

Image enhancement using hybrid shock filters 
C. Luduşan, O. Lavialle, R. Terebeş, M. Borda, S. 
Pop 

111 

E‐S2 E2‐6 
4555 

Information, information quantum, 
knowledge 

S. N. Cociorva, S. N. Meza, R. M. Meza  117 



 

AQTR 2010 XIX

Session 
code 

Paper Title  Authors Page 
number 

E‐S3‐1 
3668 

The Architecture of an Enterprise Information 
Management System based on Semantic Web 

D. Carstoiu, A.S. Cernian, V. Sgarciu, A. Olteanu  123 

E‐S3‐2 
4030 

A Logic Based Approach to Locate Composite 
Refactoring Opportunities in Object‐Oriented 
Code 

C. Jebelean, C. B. Chirila, V.Cretu  130 

E‐S3‐3 
3124 

Designing a Queue Events System for road 
traffic simulator 

C. Avram, A. Morariu, H. Vălean  136 

E‐S3‐4 
4035 

Generic Rules for Logic Representation 
Transformations 

C. Chirila, C. Jebelean, G. Kniesel, P. Lahire  142 

E‐S3‐5 
3038 

Techniques and solution for monitoring the 
RO‐14‐ITIM Grid site 

F. Farcas, S. Albert, L. Olaru, L. Miclea, G. 
Popeneciu, M. Raportaru 

148 

E‐S3‐6 
4161 

Environment mapping for autonomous driving 
into parking lots 

R. Luca, F. Troester , R. Gall, C. Simion  153 

E‐S3‐7 
2926 

Conceptual Graphs Based Representation and 
Querying of Databases 

Viorica Varga, Christian Sacarea, Andrea Takacs  159 

E‐S3‐8 
3401 

XML Design: an FCA Point of View 
Viorica Varga, Katalin Tunde Janosi Rancz, 
Christian Sacarea, Katalin Csioban 

165 

E‐S4 E1‐1 
3932 

Ant Routing Protocol in a ZigBee Ad Hoc 
Sensors Network for Radiation Level 
Monitoring 

C. Avram, D. Radu, A. Astilean, V. Cosma  171 

E‐S4 E1‐2 
3936 

Hybrid framework for improving collaborative 
capabilities in virtual organizations 

C.Porumb, S. Porumb, B.Orza, A. Vlaicu   

E‐S4 E1‐3 
4445 

Study from implementing algorithms for face 
detection and recognition for embedded 
systems 

I. E. Ceuca, A. Tulbure, O. Domsa, C. Covaciu  181 

E‐S4 E1‐4 
4304 

A Business Model for Human Resource 
Management 

S. Kleinhempel, Ş. I. Niţchi, L.Rusu  186 

E‐S4 E1‐5 
4541 

Identifying the User Typology for Adaptive E‐
learning Systems 

F. Trif , C. Lemnaru, R. Potolea  192 

E‐S4 E1‐6 
3953 

Behavior Recognition Using Pictorial 
Structures and DTW 

T. Vajda  198 

E‐S4 E1‐7 
3730 

Experiences in Complex Software 
Development for Wireless Sensor Networks 

M. Plastoi, D. Curiac, O. Banias  202 

E‐S4 E2‐1 
3273 

OpenFCA, an open source Formal Concept 
Analysis toolbox 

P.V. Borza, O. Sabou, C. Sacarea  208 

E‐S4 E2‐2 
3702 

Using Contextual Topology to Discover 
Similarities in Modern Music 

Zsuzsanna Marian, C. Sacarea  213 

E‐S4 E2‐3 
3682 

Use of LAD in establishing morphologic code  L. Lupşa, I. Chiorean, L. Neamţiu  219 

E‐S4 E2‐4 
3382 

Real‐time Social Networking Profile 
Information Semantization Using Pipes and 
FCA 

R. Meza,  R. A. Buchmann  225 

E‐S4 E2‐5 
3865 

On‐line Signature Recognition Approach 
Based on Wavelets and Support Vector 
Machines 

Simina Emerich, E. Lupu, C. Rusu  230 

E‐S4 E2‐6 
3059 

Improving Classification with Support Vector 
Machine for Unbalanced Data 

M. Muntean, H. Vălean, I. Ileană, C. Rotar  234 

E‐S4 E2‐7 
3453 

Centralized Logging of Multi Tier Applications 
over Web Services with NLog Custom Targets 

Ș. S. Dragoș, M. F. Vaida  240 

E‐S5 E1‐1 
3797 

GPS Based Road Monitoring System  M. Hulea, C. Domuţa  245 

E‐S5 E1‐2 
3511 

Wind Farms Modeling Files Transformation  D.I. Gota, D.Petreus, L.Miclea  249 

E‐S5 E1‐3 
3595 

Theoretical and experimental research about 
the linear pneumatic actuators with 
cylindrical membrane and braided shell 

Liliana Dragan  255 

     

177 



 

AQTR 2010 XX

Session 
code 

Paper Title  Authors Page 
number 

E‐S5 E1‐4 
3663 

A Software Model for GPS Receiver Signal 
Processing Blocks Used in Educational 
Environment 

R. Arsinte  261 

E‐S5 E1‐5 
3851 

Non‐conventional Supplying System for 
Induction Traction Motors from Diesel 
Locomotives 

M. Huzau, R. Both, E.H. Dulf, V. Tulbure  265 

E‐S5 E1‐6 
3984 

Training neural networks for construction of 
informatics offender profile 

M. Enache, M. Hulea, T. S. Leţia  269 

E‐S5 E1‐7 
4282 

The “Production Triangle” Model in 
Production Planning and Control 

Péter Bikfalvi
275 

E‐S5 E2‐1 
4102 

Aspects concerning vibrations modeling for a 
class of reconfigurable driving simulators 

A. Capustiac, A. Csiszar,  C. Brisan  281 

E‐S5 E2‐2 
3591 

The Management of Wireless Real‐Time Data 
Acquisition Processes Using Virtual 
Instruments 

B. Croitoru, Loredana Boca, A. Tulbure  287 

E‐S5 E2‐3 
3634 

Adaptive fuzzy c‐means through support 
vector regression for segmentation of calcite 
deposits on concrete dam walls 

O. Dancea, O. Tsatos, M. Gordan, A. Vlaicu  293 

E‐S5 E2‐4 
3792 

Semi‐Blind Equalization Using the Constant 
Modulus Algorithm 

Ioana Homănă, Marina Dana Ţopa,  B. S. Kirei  299 

E‐S5 E2‐5 
3921 

Optimization of Induction Motor Control 
Using Genetic Algorithms 

M. Toderici, Simona Toderici, Maria Imecs  303 

E‐S5 E2‐6 
4071 

Bridging The Gap Between Video Data 
Acquisition, Compression And Transmission 
Under Emerging Technologies And Scenarios 

S. N. Meza, A. Vlaicu, B. Orza  309 

E‐S5 E2‐7 
3343 

Embedded Real‐Time Look‐up Table 
Processing for High Definition Video Signals 

S. N. Meza, K. J. Damstra, J.V. Rooy, S. Persa  315 

E‐S5 E2‐8 
4255 

Electric Parameters Variation And 
Performances Of The Three – Phased 
Asynchronous Motor In Vector Control With 
Imposed Rotor Flux 

C. Mihailescu, N. Galan  319 

E‐M1‐1 
2898 

Mathematical Solution to Solve the Minimum 
Power Point Problem for DC Circuits 

H.Andrei, Fa. Spinei, C. Cepisca, P. C.Andrei  322 

E‐M1‐2 
3373 

Surveillance and control system for butterfly 
valves in Motru Hydro Power Plant  

A.Craciun, M. Vinatoru, E. Goace, G. Vladut  328 

E‐M2‐1 
3467 

Development of an Extensible Description 
Language Development of an Extensible 
Description Language for Virtual 
Instrumentation 

A. Gligor, T. Turc, C. D. Dumitru, Al. Morar  332 

E‐M2‐2 
2910 

Cassino Hexapod : Experiences and New Leg 
Design 

A. Stoica, G. Carbone, M. Ceccarelli, D. Pisla  338 

E‐M2‐3 
3214 

Wind Energy Survey with Wi‐Fi Tags Based 
Intelligent Agents 

S. Folea, Daniela Bordencea, Adina Morariu, H. 
Vălean, Ancuţa Dobîrcău 

344 

E‐M2‐4 
3144 

Three‐phase induction motor design software  G. Scutaru, A. Negoita, R. M. Ionescu  350 

E‐M2‐5 
3277 

Using the Iterative Learning Algorithm as Data 
Source for ANFIS Training 

C. Boldişor, V. Comnac, I. Ţopa, S. Coman  354 

E‐M2‐6 
2883 

Near‐field Effect of the Microwaves Power 
Applicators Investigated for Liquid Processing 
Applications 

Em. Surducan, V. Surducan, Camelia Neamtu, C. 
D.Tudoran 

360 

E‐M2‐7 
3217 

Integrated System for Underground Water 
Management 

V. Olaru, O. Ivan  364 

E‐M2‐8 
3546 

Improving estimation algorithms based on 
field data for a hybrid energy system 

C. Vigu, D. I. Gota, D. Capatana  369 

 
 
 

     



 

AQTR 2010 XXI

Session 
code 

Paper Title  Authors Page 
number 

E‐M2‐9 
3055 

Modelling and Simulation of the 
Luminescence of Rare Earth (RE) Ions and 
Niobium Activated Yttrium Tantalate Host 
Lattices 

M.‐L. Ungureşan, A. Mesaroş, F.‐V. Dulf  373 

E‐M2‐10 
3367 

Comparative Analysis of PWM techniques: 
Simulation and DSP Implementation 

D. C. Rus, N. S. Preda, I. I. Incze, Maria Imecs, 
Cs. Szabó 

377 

E‐M2‐11 
2817 

Electronic Vote Scheme Based on Ring 
Signature 

Stelian Flonta, Liviu‐Cristian Miclea, Szilárd 
Enyedi 

383 

E‐M2‐12 
2820 

Electronic signature with ordered and divided 
private key 

Stelian Flonta, Liviu‐Cristian Miclea, Szilárd 
Enyedi 

386 

E‐M2‐13 
3386 

Development of Extensible Virtual 
Instruments for SCADA Applications 

T. Turc, A. Gligor, C. Dumitru, A. Morar   390 

E‐M2‐14 
2895 

Algorithms for Compute Independent Sets of 
Vertices in Graphs and Fuzzy Graphs 

V. Cioban, V. Prejmerean  395 

E‐M3‐1 
2870 

Statistical Approach to Image Classification  Samira Ebrahimi Kahou, Yevgeniya Sulema  400 

E‐M3‐2 
3640 

Combustion Sound Classification Employing 
Gaussian Mixture Models 

E. Lupu, M.V. Ghiurcau, V. Hodor, S. Emerich  404 

E‐M3‐3 
3650 

Automated Controlling System For Protection 
Of Hydroelectrical Power Station With 
Butterfly Valves On Power Channel 

G.Ungureanu, Maria Mircea, C. Vigu, D. Gota  408 

E‐M3‐4 
4468 

Study Case of Direct Sensitivity Analysis 
Applied to Host Pathogen  Cycles in Self‐
Regulated Forest Insect Systems 

M. Fetoiu, V. Istrate, G. Vladut, M. Vinatoru, C. 
Comsa 

413 

E‐M3‐5 
3491 

A Power Consumption Optimization Method 
for a Hybrid Renewable Energy Making 
System 

D.I. Gota , C.Vigu, O. Capatana  420 

E‐M3‐6 
4372 

Technological Context Integration of Decision 
Support Components into SCADA Operative 
System for the Management of Cascaded 
Hydropower Plants 

Sz. Balogh, A. Corha, E. Stancel, B. Gyurka, C. 
Vigu, S. Ignat 

424 

E‐M3‐7 
2906 

Effect of light irradiation and immobilization 
of carbon nanotubes on kinetic parameters 
corresponding to Michaelis ‐ Menten 
equation, for NADH sensors based on 
phenothiazine graphite modified electrodes 

M.‐L. Ungureşan, D.‐M. Gligor  429 

E‐M3‐8 
3012 

Iron Exchange on Natural Zeolites. 
Comparison of Linear and Non‐linear 
Regresion Analysis Methods. 

M.‐L. Ungureşan, F.‐V. Dulf, A. Măicăneanu, D. 
M. Gligor 

435 

E‐M3‐9 
3685 

Fuzzy Logic Decision in Partial Fingerprint 
Recognition 

R. Miron, T. Leţia  439 

E‐M3‐10 
3758 

Decision Support System for Minimizing 
Carbon Footprint (Impact on Global Warming) 

V. Prejmerean, O. Ghiran, M. Frentiu, V. Cioban  445 

E‐M3‐11 
4344 

Biodiversity Management System in Rodna 
Mountains National Park  M. Lazar, H. Valean, M. Neagu, L. Miclea  450 

E‐M4‐1 
3835 

Data Analysis and Parameter Estimation in 
the Field of the Automotive Claims 

A. Dănilă, T. Toboş  455 

E‐M4‐2 
3629 

Waveform Determination of Current Drawn 
from Mains with three Crossbars Transformer 
Feeding a 12 Pulses Rectifier 

Chivulescu Codrut, Ion Laurentiu‐Florian, 
Stefan‐Serban Cristian 

460 

E‐M4‐3 
4021 

Informatic Online System For Dissemination 
of Scientific Research Results for Intelectual 
Property Rights 

M. Orzan, G. Orzan, G. Spiridon, T. Neacsu  463 

E‐M4‐4 
4441 

Integration of PV Modules in Existing 
Romanian Buildings 

S. Fara, D. Finta, M. Iancu, L. Fara, D. Comaneci, 
Ana‐Maria Dabija, Eugenia Tulcan‐Paulescu, M. 
Paulescu, T. Jurca 

469 

     



 

AQTR 2010 XXII

Session 
code 

Paper Title  Authors Page 
number 

E‐M4‐5 
4327 

Funnel Effect and its Practical benefits in Wind 
Applications 

O. Capatina, T. Grosan, I. Vadan, R. Trimbitas, S. 
Ignat, A.Calarasu 

475 

E‐M4‐6 
3587 

Monitoring approach of Supervisory Control 
and Data Acquisition downloadable data files 
for “mission – critical” situations detection 

Loredana Boca, B. Croitoru, M. Risteiu  480 

E‐M4‐7 
3584 

Battery Charger Circuit Through Maximum 
Differential Voltage Tracking 

T. E. Dachin, V. Iancu, C. M. Nemes, E. Ceuca  486 

 
 
 
 
Author Index 




